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MIKROPROCESOROWY REGULATOR TEMPERATURY - FUEGO

Regulator przeznaczony jest do regulacji procesu spalania w kottach podajnikowych. Regulator
charakteryzuje sie prostg obstuga, posiada jednak szereg zaawansowanych funkcji, ktére w
znaczacy sposob wptywajg na komfort uzytkowania i eksploatacji kotta CO. Uzytkownik ma do swojej
dyspozycji prosty i funkcjonalny panel sterowania z szescioma przyciskami funkcyjnymi - trzy
klawisze sygnalizujgce stan podswietleniem, 5 lampek sygnalizujacych stan urzadzen oraz czytelny
wys$wietlacz ciektokrystaliczny, pozwalajgcy na komfortowe przegladanie parametréw, praktycznie w
kazdych warunkach oswietlenia (opcja podswietlania wyswietlacza).

Oproécz standardowych juz parametréw jak regulacja obrotéw, przedmuchy, ograniczenie gérnego i
dolnego zakresu nastaw temperatury, histereza, parametrow sterowania podajnikiem, wszystko to
pozwala na elastyczne dostosowanie do potrzeb uzytkownika. Regulator charakteryzuje sig solidnym
i doktadnym wykonaniem, posiada wrecz intuicyjng obstuge i zadowoli nawet najbardziej
wymagajacego uzytkownika. Dodatkowym atutem przemawiajgcym na korzy$¢ naszego regulatora
jest mozliwos$¢ podtaczania wiecej niz jednego modutu/panelu sterujacego (wybrane modele), ktéry
umozliwia kontrole i zmiane parametrow z dowolnego miejsca zakonczonego takim panelem, a
zmiany wprowadzone w jednym module sterujagcym przesytane sg natychmiast do wszystkich

pozostatych*.
(*OPCJA)

NIE WOLNO STOSOWAC DO KOTLOW PRACUJACYCH W SYSTEMIE ZAMKNIETYM
GDY INSTALACJA KOTLA WYKONANA JEST NIEZGODNIE Z NORMA PN-EN 303.5

Zaleca sie by ze sterownikiem wspétpracowato dodatkowe niezalezne zabezpieczenie
kotta chroniace kociot przed nieprawidtowa praca (np.. przegrzaniem kotta, nadmiernym
wzrostem cisnienia w instalacji c.o., zanikiem napieciaw sieci).

Ze wzgledu na zaktécenia elektromagnetyczne sieci mogace wptywaé na prace systemu
mikroprocesorowego, a takze warunki bezpieczenstwa przy obstudze urzadzen
zasilanych napieciem sieci 230V nalezy bezwzglednie podtaczy¢ regulator do instalacji z
przewodem ochronnym . Regulator nie powinien by¢ narazony na =zalanie woda,
a takze na warunki powodujace kondensacje pary wodnej, oraz przedostawanie sie
zabrudzen w postaci pytow przewodzacych do wnetrza obudowy.

Producent regulatora zastrzega sobie prawo do zmian w oprogramowaniu i zasadzie
dziataniaregulatora bez kazdorazowej modyfikacji tresci instrukcji.

7. PODLACZENIE REGULATORA DO INSTALACJI
7.1. MOCOWANIE CZUJNIKA TEMPERATURY KOTLA

Czujnik temperatury jest integralng czescig regulatora. ZASLEPKA

Dla wtasciwego dziatania regulatora nalezy (dtawica)
odpowiednio zamontowa¢ czujnik, aby mierzona

temperatura byta jak najbardziej zblizona do v\“ KROCIEC
rzeczywistej temperatury wody w kotle. Nalezy “\l PRZEWOD
zapewni¢ jak najlepszy kontakt czujnika z wewnetrzng | f ]
powierzchnig kro¢ca poprzez odpowiedni docisk (np. CZUJNIK

sprezyny) oraz zaslepienie wlotu. Przewdd czujnika
nalezy prowadzi¢ w taki sposéb, aby nie byt

narazony na przegrzanie. DOCISK
(sprezyna)
—

Kréécow nie nalezy wypetniaé olejem, woda ani
zadnymi substancjami aktywnymi. Dopuszczalne
jest jedynie stosowanie past termoprzewodzacych
w celu poprawienia przewodnosci cieplne;.
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6. OBSLUGA STANOW ALARMOWYCH

Stany alarmowe sygnalizowane sg za pomocg lampki ALARM i wymagajg interwencji uzytkownika
dla w peini poprawnej pracy systemu, cho¢ nie kazda sytuacja powoduje natychmiastowe

zatrzymanie pracy kotta.

REGULATOR PRACY KOTLA

ek

ALARM

HIE

ALARM
POMPACO
POMPACWU
DMUCHAWA
PODAJNIK
[}

[ (A [+ [a] B3 [F]

REGULATOR PRACY KOTLA

ALARM

[ (A [+ [a] B3 [F]

REGULATOR PRACY KOTLA

TAK

CZUJNIK KOSZA

ALARM
POMPACO

POMPACWU
DMUCHAWA

Chcac zidentyfikowac zrodto alarmu nalezy nacisng¢ przycisk
STOP. Na ekranie wyswietli sie nastepujgca zawartos¢
pokazana obok.

Jesli przyczyna alarmu (lub alarméw) przed nacisnieciem

- E przycisku STOP ustata, lampka ALARM zostanie zgaszona, a
R | ewentualnie w tej sytuaci alarmowej zataczone pompy zostang
PODA@ wytgczone i regulator przechodzi w stan STOP. Przycisk

TISTART otwiera okno alarméw. Widok tego okna pokazano na
rysunku po lewej stronie.

Jesli ALARM byt spowodowany przez wiecej niz jedno
zdarzenie, po nacisnieciu przycisku przewijania na ekranie
pojawi sie zrodto kolejnego alarmu. Na przykiad w sposob

ZESTAWIENIE PARAMETROW REGULATORA ORAZ ICH ZAKRESY
M-m_

TYP DMUCHAWY Typ dmuchawy

ALGORYTM 0,2 0 Algorytm pracy

HISTEREZA 1-5 EC 2 Histereza regulacji temperatury kotta
NASTAWA CO MAX 70 - 90 EC 85 Nastawa kotta maksymalna

TEMP. WYL. DM.POD. 30-45 °c 35 Temperatura wytaczenia dmuchawy i podajnika
TEMP. ZAL. POMP 30-60 °c 35 Temperatura zataczenia pomp

PODAJNIK ON/OFF WH./Wyt. WELACZONY Programowe odtaczenie podajnika

CZAS PRACY POD. 5-100 s 10 Czas pracy podajnika

CZAS PAUZY POD. 1-255 s 40 Czas pauzy podajnika

CZAS DMUCH.PODT. 5-60 s 10 Czas pracy dmuchawy w podtrzymaniu
KROTN.PODAWANIA 0-10 2 Krotno$é podawania paliwa w podtrzymaniu
CZAS OCZEKIWANIA 1-240 min 15 Czas oczekiwania w podtrzymaniu

OBROTY DMUCHAWY 0-24 0-5 Obroty dmuchawy w stanie praca Obroty
OBR. DMUCH. PODT. 0-24 5 dmuchawy w podtrzymaniu

CZAS ODt. POMP CO 0-240 min 10 Czas odfgczenia pompy co

CZAS PRZESYP. 0-60 min 0 Czas przesypywania po zadz. czujnika kosza
OBR. DM. WZROST 0-5 0 Wozrost obrotéw dmuchawy w podawaniu
CZUJNIK KOSZA WH/Wyt. WYLACZONY Programowe odtaczenie czujnika kosza
TERM.POK.KOTLA WH/Wyt. WYLACZONY Programowe odfaczenie termost. pokojowego

% -1-WPAO07/2-WPAO06/ 3 - WPA 145

roni® | pokazany narysunku.
(&1 4 1 [a1 B4 [F]

Wyjscie z menu alarméw odbywa sie poprzez naciskanie przycisku N/STOP. Po usunieciu zrodta
alarmu nalezy nacisna¢ przycisk START aby przywrécié¢ stan pracy.

6.1. ZESTAWIENIE KOMUNIKATOW ALARMOWYCH

W menu moga pojawi¢ si¢ nastgpujace nazwy alarméw oraz odpowiadajace im zrodta wystepowania:

NAZWA ALARMU MOZLIWE ZRODLO

CZUJINIK KOTLA Uszkodzenie, odigczenie czujnika lub przekroczenie dopuszczalnejtemperatury
CZUJNIK KOSZA Uszkodzenie, odigczenie czujnika lub zapalenie paliwa

Ponizsze tabele zestawiajg mozliwe reakcje regulatora na dang sytuacje alarmowg w zaleznosci
od biezacej konfigurac;j
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WARUNKI PRACY REGULATORA

Temperatura otoczenia 5-40 €
Napigcie zasilajace 230 VAC
Obcigzalnos¢ wyjsc dla 230 VAC
PODAJNIK 3(3) A
DMUCHAWA 1(1) A
POMPA CO 1(1) A
Maksymalna temperatura pracy czujnikéw 100 “C

1. PRZEZNACZENIE REGULATORA

Regulator temperatury przeznaczony jest do sterowania pracg kotta. Regulator posiada modut
kontroli procesu spalania odpowiedzialny za prace podajnika paliwa, dmuchawy i pompy CO, ktérego
zadaniem jest utrzymanie nastawionej temperatury wody w kotle i utrzymanie ognia w palenisku.

1.1. Podlaczenie regulatora w instalacji dla r6znych konfiguracji pracy

Regulator dzieki zastosowaniu wieloparametrowego menu, ktére moze by¢ w dowolny sposéb
konfigurowane (cze$¢ modutdw w zaleznosci od potrzeb moze by¢ wiaczana lub wytgczana),
pozwala na zastosowanie regulatora poczagwszy od niewielkich jednoobiegowych instalacji CO, a na
rozbudowanych instalacjach z termostatem pokojowego konczac. Przyktadowe schematy instalaciji,
ktére moga by¢ obstugiwane przez regulator, pokazuja kolejne rysunki.



A ( MENUSERWIS | ——-> [ AKTYWNE

NW INSTALACJA CO :
“]]]]]I (MENU UZYTKOWNIKA] — —-> [ AKTYWNE
_i czuaNik ( MENU DMUCHAWA | ——-> [ AKTYWNE

i NW zco)MPA .

( MENUPODAINIK | ——— [N Z1N%
B ( MENU TERMOSTATY | — ——> [ AKTYWNE
(WERSJA PROGRAMU) ——-> [ AKTYWNE
Rys.1. Schemat instalacji kotta nadmuchowego z jednym obiegiem grzewczym

A ( MENUSERWIS | ——-> [ AKTYWNE

NW INSTALACJA CO :
mﬂ" (MENU UZYTKOWNIKA] — —-> [ AKTYWNE
_i czuanK ( MENU DMUCHAWA | ——- [ AKTYWNE

:| N POMPA .

= co

— % (_ MENU PODAJNIK | ——— [ AKTYWNE
= ( MENU TERMOSTATY | ——-> (_ AKTYWNE

CZUJNIK .

KOSzA .
(WERSJA PROGRAMU) ——-> [ AKTYWNE

Rys.2. Sterowanie kottem podajnikowym z jednym obiegiem grzewczym

TERMOSTAT [ AKTYWN E

MENU SERWIS | ——>

POKOJOWY
2

INSTALACJA CO

(MENU UZYTKOWNIKA] ——-> [ AKTYWNE

( MENU DMUCHAWA | ——-> [ AKTYWNE
N CZUJNIK .
co .
E’ v R [ MENUPODAJNIK | ——— [ AKTYWNE
E’ ( MENU TERMOSTATY | — —> [ AKTYWNE
(WERSJA PROGRAMU) — —-> [ AKTYWNE

Rys.3. Sterowanie kottem nadmuchowym z jednym obiegiem grzewczym sterowanym termostatem
pokojowym.

4.1.15. CZAS ODL. POMP. CO (czas odtaczenia pompy)

Jesli wejscie termostatu pokojowego zostato rozwarte (osiggnieta temperatura w pomieszczeniu )
pompa obiegowa pracuje jeszcze przez czas zaprogramowany pod CZAS PRACY POMPY (tzw
wybieg) nastepnie pracuje cyklicznie zatgczajac sie co CZAS ODL. POMP CO na CZAS PRACY
POMPY. Dla wartosci parametru CZAS PRACY POMPY=0 pompa obiegowa jest wytagczona stale
i wartos¢ parametru CZAS ODL. POMP CO jest bez znaczenia. Poréwnaj z opisem parametru
ALGORYTM.

4.1.16. CZAS PRZESYP. (czas przesypywania paliwa)

Czas przesypywania, bo tak nalezy odczytywa¢ nazwe tego parametru, definiuje zachowanie
regulatora po zadziataniu termostatu kosza. Pojawienie sie wyzszej temperatury w koszu lub poblizu
mechanizmu podajgcego moze wywotaé nastepujace reakcje:

- dlaCZAS PRZESYP.=0 zapala sie lampka ALARM, podajnik wytgcza sie, regulator przechodzi w
stan STOP,

- dla CZAS PRZESYP.>0 zapala si¢ lampka ALARM, podajnik pracuje przez czas zaprogramowany
pod CZAS PRZESYP., a po uptywie tego czasu wytacza sie i regulator przechodzi w stan STOP. W
zatozeniu takie dziatanie ma spowodowac¢ wypchniecie palacego sie w sposob niekontrolowany paliwa
w kierunku paleniska. Decyzje o sposobie reakcji na sygnat CZUJNIK KOSZA podejmuje producent
kotta lub uzytkownik i ewentualnie ustala warto$¢ CZAS PRZESYP. zaleznie od mechaniki kotta.

4.1.17. OBR. DM. WZROST. (wzrost obrotéw dmuchawy)

OBR. DM. WZROST to wzrost obrotéw dmuchawy w czasie podawania paliwa. Jesli jakos¢ spalania
jest ustawiana za pomocq przyrzadéw (analizator spalin) moze okazaé¢ sie przydatne podanie
dodatkowego powietrza zwigzanego z nowg dawka paliwa. Warto$¢ 0 oznacza, ze wzrost obrotéw
dmuchawy w czasie podawania paliwa nie wystepuje. Interpretacje graficzng przedstawia
rys.11.

4.1.18. CZUJNIK KOSZA

Parametr przyjmuje dwie wartosci:
- WEACZONY
- WYLACZONY.

Czujnik kosza jest umownie traktowanym pomiarem temperatury w zasobniku paliwa lub okreslonym,
wybranym przez producenta kotta, miejscu mechanizmu podajacego . Jesli taki nadzor jest zbedny
wartos¢ parametru nalezy ustawi¢c na WYLACZONY, a jesli zostanie wybrany WLACZONY to
reakcje na przekroczenie temperatury w tym miejscu programuje sie za pomocg parametru CZAS
PRZESYP. (pkt. 4.1.16).

4.1.19. TERM. POK. KOTLA (termostat pokojowy kotta)

TERM. POK. KOTLA moze byé:
- WEACZONY

- WYLACZONY. 17



dmuchawyi przez podawanie paliwa w zaprogramowanych odstepach czasowych. Jak pokazano na
rys.11 wigczanie dmuchawy na czas CZAS DMUCH. PODT. odbywa sie co CZAS OCZEKIWANIA
(patrz pkt.4.1.12), a KROTN. PODAWANIA okresla, co ktory cykl ma nastapic¢ podanie paliwa.

4.1.12. CZAS OCZEKIWANIA (czas oczekiwania w podtrzymaniu)

Po osiagnieciu przez regulator temperatury zadanej nastepuje odmierzanie czasu okreslonego jako
CZAS OCZEKIWANIA. Po uptywie tego czasu nastepuje wykonanie parametrow CZAS PRACY POD.,
CZAS DMUCH. PODT.. W zalezno$ci od ustawienia parametru KROTN. PODAWANIA podawanie
paliwa odbywa sie w kazdym cyklu (KROTN. PODAWANIA = 1) lub rzadziej dla KROTN. PODAWANIA
wiekszego od 1. Dla wartosci KROTN. PODAWANIA = 0 wiacza sie tylko dmuchawa w cyklu
podtrzymania (podawanie nie wystepuje ). Interpretacja graficzna przedstawiona zostata na rys.12.

TZ“ 1 1 1 1
o0 i@ . ®
=N J: _________ ! @ ____@I _________ @ _____________
e [ ] >
1 | @ |
ol i ®© |
a - CZAS OCZEKIWANIA
b - CZAS DMUCH.PODT.
¢ - wzrost obrotéw dmuchawy na czas pracy podajnika jesli parametr OBR.DM.WZROST>0
d - CZASPRACY POD.
e - KROTN.PODAWANIA=2 podawanie paliwa, co 2 cykl wyznaczony czasem CZAS OCZEKIWANIA. Dla

wartosci ,0” podawanie paliwa nie jest realizowane.

Rys.11. Interpretacja graficzna sposéb dziatania podajnika i dmuchawy.

4.1.13. OBROTY DMUCHAWY

Parametr OBROTY DMUCHAWY decyduje o obrotach dmuchawy w stanie praca. W zaleznosci od
potrzeb ustala sie site nadmuchu w zakresie od 0 do 24 jednostek. Przy czym warto$¢ “0” oznacza
najmniejsze mozliwe obroty jakie mozna osiggna¢ w zaleznosci od typu silnika. Jesli wymagana ilos¢
powietrza nie moze byc¢ osiggnieta w ramach tej regulacji to nalezy zweryfikowac zastosowang dmuchawe.

4.1.14. OBR. DMUCH. PODT. (obroty dmuchawy w podtrzymaniu)

Okresla z jaka sitg pracuje dmuchawa w cyklu podtrzymania, wybér predkosci z zakresu od 0 do24
jednostek. Sposob dziatania podajnika i dmuchawy w zakresie temperatur nizszych od zadanej
pokazuje rysunek 11. Po osiggnieciu zadanej temperatury cykle wiaczania dmuchawy i/lub
podajnika modelujg inne parametry mianowicie CZAS OCZEKIWANIA, KROTN PODAWANIA,
OBR.DMUCH.PODT, CZAS DMUCH.PODT, OBR.DM.WZROST. Spos6b dziatania podajnika
i dmuchawy w zakresie temperatur wyzszych od zadanej pokazuje rysunek 12.
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TERMOSTAT ( MENUSERWIS | ——-> [ AKTYWNE |

POKOJOWY
w2 :
(MENU UZYTKOWNIKA] ——-> [ AKTYWNE |

INSTALACJA CO

( MENU DMUCHAWA | ——-> [ AKTYWNE |

N g(Z)UJNIK :
| | E’ T o [ MENUPODAJNIK | ——— [ AKTYWNE )
E’ ( MENU TERMOSTATY | ———> [ AKTYWNE |
(WERSJA PROGRAMU) ——-> [ AKTYWNE |

Rys.4. Sterowanie kottem podajnikowym z jednym obiegiem grzewczym sterowanym termostatem
pokojowym.

MENU SERWIS | ——-> [ AKTYWNE |

NW [
- TERMOSTAT  INSTALACJA CO OGRZEWANIE .

POKOJOWY PODLOGOWE .
(MENU UZYTKOWNIKA| ——-> [ AKTYWNE |

=
— :

1)

N épom coupa [ MENU DMUCHAWA | ——- [ AKTYWNE |
CZUJINIK ®
— co :
] EIR  MENU PODAINIK | ——-
ZAWOR :
TERMOSTATYCZNY 4
E ( MENU TERMOSTATY | ———> [ AKTYWNE |
(WERSJA F;ROGRAMU] ——-> [ AKTYWNE |

Rys.5. Sterowanie kotlem podajnikowym z jednym obiegiem grzewczym sterowanym termostatem
pokojowym, ogrzewaniem podtogowym sterowanym zaworem termostatycznym.

( MENUSERWIS | ——->( AKTYWNE ]

osrzewane (MENU UZYTKOWNIKA] — — > [ AKTYWNE |

_/_'\ ¢ ( MENU DMUCHAWA | ——-> [ AKTYWNE |
— POMPA :
CZUJINIK
co

E] L ( MENUP:ODAJNIK ) ——-

i

TERMOSTAT INSTALACJA CO
POKOJOWY

ZAWOR 4
; E’ Fowes TERnOSAYEAY) [ MENU TERMOSTATY | — — > [ AKTYWNE |
1 (WERSJA PROGRAMU| ——-> [ AKTYWNE |

Rys.6. Sterowanie kotlem podajnikowym z jednym obiegiem grzewczym sterowanym termostatem
pokojowym,ogrzewaniem podtogowym sterowanym zaworem termostatycznym. Wymiennik
ptytowy do rozdziatu uktadu otwartego i zamknietego.
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2. Panel sterowania

ODCZYT WARTOSC MIERZONEJ

REGULATOR PRACY KOTLA

ALARM

E— POMPA CO

TEMP. KOTLA 42°C I POMPACWU
NAST. KOTLA 60°C

DMUCHAWA

PODAJNIK
[

IT@'TSTTA;AVA';T;%F

\\WLACZENIE/WYLACZENIE PODAINIKA  \WEACZENIE/WYEACZENIE DMUCHAWY,

LAMPKA SYGNALIZACJI PRACY RECZNEJ

ODCZYT WARTOSCI ZADANEJ

PRZYCISK PRACY RECZNEJ

Nacisniecie przycisku (tylko w stanie STOP) umozliwia reczne (za pomoca przyciskow)
sterowanie urzadzeniami. Przycisk TISTART witacza/wytacza podajnik (zataczenie na
60 s).- Przycisk N/ISTOP wiacza/wytacza dmuchawe (po osiggnieciu NAST. KOTLA.
dmuchawa wytgcza sie. Ponowne zataczenie nastapi po spadku temperatury kotta (ponizej NAST.
KOTLA). Zezwolenie na prace dmuchawy sygnalizowane jest $wieceniem lampki przy przycisku.

@_ PRZYCISKPRACY RECZNEJ

Przyjeto nastepujace zasady sterowania urzgdzeniami w trybie recznym:

PODAJNIK - przycisk TISTART wtacza i wytacza podajnik,

- maksymalny czas pracy podajnika po nacisnieciu przycisku T/START wynosi
60s - ponowne dziatanie wymaga kolejnego nacisniecia przycisku,

DMUCHAWA - przycisk N/ISTOP wiacza i wytacza dmuchawe

- automatyczne wytgczenie dmuchawy nastgpi po osiggnieciu przez Kkociot
temperaturyNAST.KOTLA - ponowne wigczenie po spadku temperatury o
wartos¢ histerezy,

POMPACO - wigcza sie samoczynnie po przekroczenia temperatury TEMP. ZAL. POMP. jesli
modut CWU jest wytaczony lub jest w trybie ZIMA.

Ll Przycisk TAK/START
T Q Nacisniecie przycisku powoduje wejscie regulatora w stan PRACA i w zaleznosci od
START | temperatur oraz nastaw wtgczenie urzadzen zewnetrznych (podajnik, dmuchawa, pompy).
W trybie recznym patrz opis powyze;.

] Przycisk NIE/STOP
N & | Nacisniecie przycisku powoduje wejscie regulatora w stan STOP i wyfaczenie urzadzen
STOP | zewnetrznych (podajnik, dmuchawa, pompy). W trybie recznym patrz opis powyze;.

Za jego pomoca mozna odfgczy¢é programowo podajnik - bez potrzeby fizycznego odtgczania,
ustawiajac wartos¢ WYLACZONY, spowodujemy, ze mechanizm nie bedzie zalgczany.
Wykorzystuje sie to do palenia na dodatkowym ruszcie z zachowaniem pozostatych funkgji i
mozliwos$ci sterowania kottem i instalacja.

4.1.8. CZAS PRACY POD. (czas pracy podajnika)

CZAS PRACY POD. to czas na jaki zostaje zalgczony mechanizm podajacy, a wiec posrednio
okreslajacy dawke paliwa. Podawanie paliwa do paleniska odbywa sie cyklicznie z odstepem CZAS
PAUZY POD. (patrz pkt 4.1.9) az do osiggniecia temperatury zadane;j. Interpretacja graficzna cyklu
podawania przedstawiona jestnarys.10.

4.1.9. CZAS PAUZY POD. (czas przerwy miedzy kolejnymi podaniami)

CZAS PAUZY POD. to odstep miedzy kolejnymi podaniami paliwa o czasie CZAS PRACY POD.
(patrz pkt 5.1.8). Lacznie oba czasy decydujg o intensywnosci podawania/spalania, a wiec i
posrednio mocy. Odstep miedzy kolejnymi podaniami ma znaczenie tylko w zakresie temperatur
nizszych od zadanej. Interpretacja graficzna czasu pauzy przedstawiona jest narys.11.

i i a - CZAS.PAUZY.POD
i i b - CZAS.PRACY.POD
E i ¢ - temperatura zadana osiggnieta
! ! d - wzrost obrotéw dmuchawy w czasie
a i @ @ @ @i pracy podajnika jesli parametr
o ! OBR.DM.WZROST>0
@ |_| ® |_| ® |_| ® |_
= - ‘
a i
i | @|—| @|—| @|—| @,-
(7]

»
>

Rys.10. Interpretacja graficzna czasu pracy i czasu pauzy podajnika.

4.1.10. CZAS DMUCH. PODT.

CZAS DMUCH. PODT. nalezy odczytywa¢ jako czas dziatania dmuchawy w podtrzymaniu.
Podtrzymanie jest faza palenia po osiggnieciu temperatury zadanej. Brak odbioru ciepta lub
zmniejszone zapotrzebowanie na ciepto powoduje, ze regulator utrzymuje na palenisku zar w stanie
gotowo$ci , podsycajac go co pewien czas za pomocg wiaczenia dmuchawy i zasilajac w miare
potrzeb przez podanie paliwa. CZAS DMUCH. PODT. powinien by¢ tak dobrany aby nie powodowat
podnoszenia temperatury i jednoczesnie nie wydmuchiwat zaru z paleniska. Obroty dmuchawy dla tej
funkcji wybiera sie parametrem OBR. DMUCH. PODT. (patrz pkt 4.1.14). Interpretacje graficzng
przedstawiarys.11.

4.1.11. KROTN. PODAWANIA (praca podajnika w podtrzymaniu)

Zasilanie paleniska w zakresie temperatur wyzszych od zadanej, polega na cyklicznym wigczaniu
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4.1.4. NASTAWA CO MAX (maksymalna nastawa temperatury kotta)

Jest to parametr okreslajacy mozliwos¢ ustawienia maksymalnej temperatury na kotle. Mozna go

zaprogramowac w zakresie 70 - 90°C. Wartoscig fabryczna jest 85°C. Dziatanie tego parametru ma

nastepujgce skutki:

- nie mozna nastawi¢ wyzszej temperatury na kotle nizNASTAWA CO MAX,

- powyzej temperatury [NASTAWA CO MAX+2°C] podajnik i dmuchawa nie sq wtgczane , a pompa
CO wtacza sie nawet jesli regulator bytwczesniejw stanie STOP.

4.1.5. TEMP. WYL. DM.POD (temperatura wytaczenia dmuchawy i podajnika)

Ze wzgledu na szeroko pojmowang ochrone Kotta i instalacji oraz dobrg praktyke przyjeto, ze
minimalng temperaturg kotta moze byé 50°C. Kociot z podawaniem automatycznym paliwa jest
przygotowany do pracy ciagtej (w przeciwienstwie do kottéw z podawaniem
recznym pracujacych w cyklu rozpalanie/wygaszanie) ale moga pojawi¢ sie sytuacje, w ktdrych
sterowanie musi podja¢ decyzje o wytaczeniu kotta. Najczesciej jest to wygasniecie kotta z powodu
braku lub zawieszenia paliwa, brak zasilania elektrycznego, zle dobrane parametry palenia. Parametr
TEMP.WYL.DM.POD. stuzy do okreslenia temperatury przy spadku do ktérej zostaje wytaczona
dmuchawa i podajnik. Oznacza to przyjecie z duzym prawdopodobienstwem nieskutecznosci dalsze;j
pracy i podawania paliwa. Dostepny jest zakres 20 - 45°C. W potgczeniu z parametrem TEMP. ZAL.
POMP ustala sie za jego pomoca temperature wytaczenia kotta - przejscie w stan STOP. Zaleznie od
relacji miedzy nimi temperature wytaczenia wyznacza sie nastepujgco:

RELACJA TEMPERATURA WYLACZENIA

[ TEMP.WYL.DM.POD. < TEMP.ZAL.POMP - 5°C] [ TEMP.WYL.DM.POD. ]
{ TEMP.WYL.DM.POD. = TEMP.ZAL.POMP - 5°c] { TEMP.WYL.DM.POD. }
( TEMPWYL.DM.POD. > TEMP.ZAL.POMP - 5°C] | TEMP.ZAt.POMP - 5°C )

Tabela 1. Zalezno$¢ miedzy TEMP.WYL.DM.POD. i TEMP.ZAL.POMP.

4.1.6. TEMP. ZAL.. POMP. (temperatura zatgczenia pomp)

Praca pompy CO jest mozliwva powyzej TEMP. ZAt. POMP jednak o dziataniu danej pompy w
okreslonym momencie decyduja inne ustawienia:
- dlapompy CO - TERM.POK.KOTLA, CZAS Odt. POMPY CO, CZAS PRACY POMPY,

Obnizenie temperatury na kotle do warto$ci o 5°C nizszej od TEMP. ZAL.. POMP skutkuje wytgczeniem
pompy CO i ma réwnoczesnie wplyw na temperature wytaczenia kotta wg relacji przedstawionych w
punkcie 4.1.5.

4.1.7. PODAJNIK ON/OFF
Parametr przyjmuje dwie wartosci :

- WELACZONY
- WYLACZONY.
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REGULATOR PRACY KOTLA ODCZYT WARTOSC MIERZONEJ

TEMP. KOTLA | 42°C | POVPRTIU
NAST. KOTLA  [60°C

ODCZYT WARTOSCI ZADANEJ

@IAQVAE%F

\\WLACZENIE/WYEACZENIE PODAINIKA  \WMLACZENIE/WYEACZENIE DMUCHAWY

LAMPKA SYGNALIZACJI PRACY RECZNEJ

PRZYCISK PRACY RECZNEJ

Przycisk N/STOP stuzy réwniez do kasowania stanéw alarmowych sygnalizowanych
$wieceniem lampki ALARM. Patrz punkt OBSLUGA STANOW ALARMOWYCH

Podglad i/lub programowanie temperatury kotta, dokonuje sie wybierajac odpowiednie
F okno za pomocg przycisku F. Zmian mozna dokonywa¢ bezposrednio za pomocg
przyciskow “i ¥ . W stanie podstawowym (po wtgczeniu regulatora) wyswietlane jest

okno z temperaturg kotta.

Przyciski nawigacji i zmiany wartosci parametrow
Przyciski te stuzg przede wszystkim do nawigacji (poruszania sie) po menu
regulatora. Podczas zmiany parametrow przyciski stuzg kolejno do

VIilA

zmniejszania i zwigkszania ich wartosci.

REGULATOR PRACY KOTLA ODCZYT WARTOSCI MIERZONEJ

ALARM

POMPA CO

PRZYCISKI ZMIANY
WARTOSCI ZADANEJ

TEMP. KOTLA | POMPACWU

[
0
NAST. KOTLA oz
PODAJNIK
— ODCZYT WARTOSCI ZADANEJ

W17l w||a][Ne]| F

START STOP [ 2

KROTKIE NACISNIECIE
POWODUJE PRZEJSCIE
DO NASTEPNEGO OKNA

Kolejne nacisniecie przycisku F powoduje wyswietlenie temperatury mierzonej przez czujnik
temperatury kosza. Rolg tego czujnika jest kontrola temperatury w okreslonym miejscu mechanizmu
podajacego. Pojawienie sie temperatury wyzszej od zadanej w tym punkcie moze oznacza¢ cofniecie
sie zaru z powodu np. Zle dobranych parametréw podawania. Reakcje na stan wyzszej temperatury
od TEMP. ZAL programuje sie za pomoca parametru CZAS PRZESYP.



REGULATOR PRACY KOTLA ODCZYT WARTOSCI MIERZONEJ

ALARM
— POMPA CO

TEMP. KOSZA  [30°C | POMPATIU

[
TEMP. ZAt DA
PODAJINIK
[ ODCZYT WARTOSCI ZADANEJ

L L L KROTKIE NACISNIECIE
W72/ w||al|Ns

F I POWODUJE PRZEJSCIE
START STOP . DO NASTEPNEGO OKNA
\ PRZYCISKI ZMIANY
WARTOSCI ZADANEJ
TEMP. ZAL mozna ustawic od 60°C do 80°C (opdja). W wersjach ze statg temperaturg warto$é progowg
ustalono na 60°C

Programowe odtaczenie termostatu kosza w MENU TERMOSTATY spowoduje wyswietlenie w
linii TEMP. ZAL. Warto$ci OF°C

REGULATOR PRACY KOTLA
ALARM

POMPA CO

TEMP. KOSZA  30°C | rou T
TEMP. ZAt DMUCHRR
PODAJ% CZUJNIK KOSZA
WYLACZONY PROGRAMOWO

W1 |Tal [w]|a][Ne]| F

START STOP

Bez wzgledu na wybrane okno podgladu temperatur przyciski pracy recznej, T/START, N/STOP sg
aktywne i zachowujg swoje znaczenie.

3.1. KONFIGUROWANIE REGULATORA

Po nacisnieciu i przytrzymaniu przez 5 sekund przycisku F na wyswietlaczu pojawi sie ekran
wyborem menu , powtérne nacisniecie przycisku F powoduje wyjscie z trybu programowania. Sposob
nawigacji po MENU oraz przyktad zmiany parametrow w MENU DMUCHAWA pokazuje ponizszy
diagram.

ZESTAWIENIE PARAMETROW REGULATORA ORAZ ICH ZAKRESY

(oo}

Od chwili osiggniecia temperatury zadanej na kotle (punkt a na wykresie) i rozwartym styku termostatu
pokojowego pompa obiegowa po zakohczeniu wybiegu (odcinek b na wykresie) o czasie CZAS PRACY
POMPY , bedzie wigczana cyklicznie co CZAS ODL.POMP CO (odcinek ¢) na CZAS PRACY POMPY.
Stan ten utrzymuje sie dopoki styki termostatu pokojowego pozostajg rozwarte . Ponowne zwarcie styku
termostatu powoduje prace ciagta pompy (punkt d na wykresie). Dla ALGORYTM=2 przy przejsciu ze
stanu PODTRZYMANIE do stanu PRACA, CZAS PAUZY POD. jest odliczany od poczatku. Zmiany
temperatury na kotle i zachowanie urzadzen dla ALGORYTM=2 pokazano na ponizszym rysunku.

-———f--r-

——— L) -

—
N
=
I
T
|
———— -

\ 4

L 9 R
: ® ® ® : P ®
g T
o [1 [ o[
| wybieg |  CZAS ODt. E ECZAS | wybieg :
POMP. CO PRACY POMPY '
TZ - temperatura zadana TP - temperatura zatgczenia
kotta pompy CO

TZ-H - Temperatura zadana H
kotta nizsza o
wartos¢ histerezy

- histereza regulacji
temperatury kotta

Rys.9. Zmiany temperatury na kotle i zachowanie urzadzen dla ALGORYTM=2

Opis charakterystycznych punktow wykresu:

a - Osiagniecie zadanejtemperatury

b - Wybieg pompy CO czyli wydtuzone dziatanie o wartos¢ parametru CZAS PRACY POMPY po
zadziataniu termostatu pokojowego. Cykliczne zatgczenia pompy bedg o takim samym czasie
trwania.

¢ - Odstep miedzy zatgczeniami pompy programowany pod CZAS ODt.. POMP CO

d - Zwarte styki termostatu wymuszaja ciagta prace pompy

4.1.3. HISTEREZA CO

Histereza jest strefg nieczutosci okreslajaca réznice temperatur punktu przejscia regulatora ze stanu
PODTRZYMANIE do stanu PRACA. Po osiagnieciu temperatury zadanej kotta, regulator przechodzi
ze stanu PRACA w stan PODTRZYMANIE. Po obnizeniu temperatury punktem przejscia do stanu
PRACA nie jest temperatura zadana ale temperatura mniejsza o warto$¢ okreslong parametrem
HISTEREZA. Wystepowanie takiej strefy nieczutosci jest konieczne i moze by¢ nastawiana w
zakresie 1-5°C. Ustawienie fabryczne to 2°C.
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| ALGORYTM =0 J

Rozwarcie styku termostatu pokojowego jest uwzgledniane przez regulator, jesli od momentu
nacisniecia przycisku START (inicjacja stanu PRACA), co najmniej raz zostanie osiggnieta
temperatura zadana na kotle (punkt a na wykresie). Dalej skutkuje to przejSciem regulatora w stan
PODTRZYMANIE, a pompa obiegowa po zakonczeniu wybiegu (odcinek b na wykresie) o czasie
CZAS PRACY POMPY , bedzie wiaczana cyklicznie co CZAS ODL.POMP CO (odcinek ¢) na CZAS
PRACY POMPY. Stan ten utrzymuje sie dopoki styki termostatu pokojowego pozostajg rozwarte lub
temperatura na kotle spadnie do wartosci [TEMP. ZAL.POMP - 5] (punkt d na wykresie). W tej
temperaturze regulator przechodzi do stanu praca i podnosi temperature do wartosci TEMP.
ZAL.POMP. Dla ALGORYTM=0 znamienne jest rowniez to, ze przy przejsciu ze stanu
PODTRZYMANIE do stanu PRACA, CZAS PAUZY POD. jest odliczany od poczatku.

A @
1 1 [ 1 1 1
TZAf-t----- T 1 N~ ittt itttk ittt
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
TPA--f--m- - o R e TN AL T
1 1 [ 1 1
TP-5--f-f~-f----- F----- Ammmmmmm e T k- S
1 1 [ 1 1
1 11 1 1 A -
> i i i i i "t
gg| —— | : |
| | | | |
1 1 1 1 1 -
1 1 1 1 1 't
< | P ® | P ® ® |
=
I} 1 1
2 ! | © | | © | |
1 | A -
T T | T >
1 : 1 U : t
| wybieg i | wybieg ' CZAS ODL! CZAS |

POMP.CO PRACY POMPY

TZ  -Temperaturazadanakotta TP-5 -Temperatura o 5°C nizsza od

zaprogramowanej pod TEMP.ZAL.
TP  -Temperatura zataczenia pompy POMP
(programowana pod TEMP.ZAL.

POMP)
Rys.8. Zachowanie modutu i przebieg temperatury na kotle dla ALGORYTM=0
a - Osiggniecie zadanejtemperatury
b - Wybieg pompy CO czyli wydtuzone dziatanie o warto$¢ parametru CZAS PRACY POMPY

po zadziataniu termostatu pokojowego. Cykliczne zatgczenia pompy bedg o takim samym
czasie trwania.

c - Odstep miedzy zatagczeniami pompy programowany pod CZAS ODL. POMP CO
d - Temperatura na kotle osigga warto$¢ zaprogramowang pod [TEMP.ZAL.POMP - 5]
oznaczong

TP-5 - Regulator przechodzi wstan PRACAi podnosi temperature do wartosci TP

| ALGORYTM =2 }

Dla tej wartosci parametru, mimo rozwarcia styku termostatu pokojowego (temperatura osiggnieta)
regulator utrzymuje na kotle statg temperature zadana.
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WERSJA PROGRAMU
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Rys.7. Przyktadowe poruszanie sie po menu w celu zmiany parametrow

3.2. PODZIAL. MENU REGULATORA

W celu ufatwienia obstugi regulatora parametry pogrupowano na kilka menu. Niektére parametry
moga by¢ nie wyswietlane w zaleznosci od ustawien (np. TRYB PRACY).

3.2.1. MENU UZYTKOWNIKA
CZAS PRACY POD.
CZAS PAUZY POD.

OBROTY DMUCHAWY

CZAS OCZEKIWANIA

KROTN. PODAWANIA

CZAS DMUCH. PODT.

OBR. DMUCH. PODT.



3.2.2. MENU DMUCHAWA
OBROTY DMUCHAWY

OBR. DMUCH. PODT.
CZAS DMUCH. PODT.

OBR. DM. WZROST

TRYB PRACY DM

3.2.3. MENU PODAJNIK
PODAJNIK ON/OFF
CZAS PRACY POD.
CZAS PAUZY POD.
CZAS OCZEKIWANIA

KROTN. PODAWANIA

CZAS PRZESYP.

3.2.6. MENU TERMOSTATY
CZUINIK KOSZA

TERM.POK.KOTLA

TRYB PRACY DM.
ALGORYTM PRACY
HISTEREZA CO
NASTAWA CO MAX
TEMP.WY£.DM.POD.
TEMP.ZAt.POMP
PODAJNIK ON/OFF
CZAS PRACY POD.
CZAS PAUZY POD.
CZAS DMUCH. PODT.
KROTN. PODAWANIA
CZAS OCZEKIWANIA
OBROTY DMUCHAWY
OBR. DMUCH. PODT.

CZAS ODL.POMP.CO

e w
)
~
=
m
4
c
(7]
o
2
(7]

CZAS PRZESYP.

OBR. DM.WZROST

CZUJNIK KOSZA

TERM.POK.KOTLA

REGULATOR

PULPIT

3.2.8. WERSJA PROGRAMU
REGULATOR

PULPIT

4. OPIS PARAMETROW STEROWANIA

4.1. PARAMETRY STEROWANIA KOTLEM

4.1.1. TRYB PRACY

Zapomoca tego parametru wybiera sie sposob sterowania dmuchawa wg nastepujacej zasady:

0 - REG. OBR. WELACZ. - regulacja obrotami dmuchawy - parametry OBROTY DMUCHAWY,

OBROTYDMUCH.PODT.OBR. DMUCH. WZROST sa aktywne,
1 - REG. OBR. WYLACZ. - regulacja dwustanowa (zatacz/wylacz) - parametry OBROTY

DMUCHAWY, OBROTY DMUCH.PODT. OBR. DMUCH. WZROST nie sg aktywne i nie sg

wyswietlane.
2 - DMUCH.WYLACZONA -dmuchawa jest wytaczona

4.1.2. ALGORYTM

Parametr okre$la dopuszczalne zachowanie temperatury na kotle poprzez wymuszenie stanu
regulatora oraz sposdb sterowania pracg pompy obiegowej w wyniku zadziatania termostatu
pokojowego (TERM.POK.KOTLA = WLACZONY) oznaczajgce osiagnigcie zadanej temperatury w
konkretnym pomieszczeniu.

0 - rozwarcie styku termostatu pokojowego kotta powoduje zmiane sposobu sterowania pompy CO
i przejscie regulatora w stan PODTRZYMANIE - minimalng temperature na kotle okresla
[TEMP.ZAL.POMP - 5]

2 - rozwarcie styku termostatu pokojowego powoduje jedynie zmiane sposobu pracy pompy CO bez

wymuszania stanu PODTRZYMANIE - dziatanie pompy wg parametrow CZAS PRACY POMPY
iCZAS ODL. POMPY CO.

Ponizsze diagramy pokazujg przyktadowy przebieg temperatury na kotle oraz prace pompy CO w
zaleznosci od stanu termostatu pokojowego , obrazujgc réznice miedzy dwoma sposobami
sterowania.
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